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[bookmark: _Toc9026]前    言
本大纲依据TZ 6—2021《农业机械专项鉴定大纲编写规则》编制。
本大纲是对DG43/Z 009—2020《水田平地深施肥机》的修订。 
本大纲与DG43/Z 009—2020相比，除编辑性修改外，主要技术内容变化如下： 
—修改了范围的部分内容；
—修改了一致性检查的有关内容；
—修改了创新性评价的有关内容；
—增加了适用地区性能试验的有关内容；
—修改了综合判定表有关内容。
本大纲自实施之日起代替DG43/Z 009—2020。
本大纲由湖南省农业农村厅提出。
本大纲由湖南省农机事务中心技术归口。
本大纲起草单位：湖南省农机事务中心。
本大纲主要起草人：伍滨涛、唐海波、周谦、王超登、周阳。
本大纲所代替大纲的历次版本发布情况为： 
DG43/Z 009—2022
DG43/Z 009—2022
—DG43/Z 009—2020。 
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[bookmark: SectionMark4]水田平地深施肥机
[bookmark: _Toc31163][bookmark: _Toc292451091]1  范围
本大纲规定了水田平地深施肥机的专项鉴定的鉴定内容、方法和判定规则。
本大纲适用于电控式和机械式水田平地深施肥机 (以下简称施肥机)。
[bookmark: _Toc95359971][bookmark: _Toc32601]2  规范性引用文件
下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本文件。凡是不注日期的引用文件，其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。 
GB 10396  农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械  安全标志和危险图形  总则
[bookmark: _Toc16705]3  基本要求
[bookmark: _Toc27537]3.1  申请方需补充提供的文件资料  
除申请时提交的材料之外，需补充提供以下材料：
a) 产品规格表（见附录A）一份；
b) 样机照片(左前方45°、右前方45°、正后方、产品铭牌各1张)；
c) 创新性证明材料（整机或部件的发明专利，实用新型专利，科技成果评价证书，科技成果查新报告， 采用新技术、新工艺、新材料、具备新功能的证明材料之一）；
d） 承诺书一份。
以上材料需并加盖制造商公章。
[bookmark: _Toc17545898][bookmark: _Toc20065]3.2  样机确定
[bookmark: _Toc530991308]样机由制造商无偿提供且应是12个月以内生产的合格品， 样机由企业送样获得，样机数量为1台，其样机规格偏差范围应符合表1的规定。在使用现场由鉴定人员验样，并经制造商确认后，方可进行试验。在试验过程中，由于非样机质量原因造成试验无法继续进行时，可由制造商重新送样。试验完毕且对试验结果无异议后，由提供者自行处理样机。
[bookmark: _Toc17545899]3.3  参数准确度及仪器设备
参数的准确度要求见表1。选用仪器设备的量程和准确度应与表1的要求相匹配。试验用仪器设备应经过计量检定合格或校准确认且在有效期内。
表1  被测参数准确度要求
	序号
	被测参数名称
	测量范围
	准确度要求

	1
	质量
	0 g～3000 g
	1 g

	
	
	0 kg～100 kg
	0.1 kg

	2
	长度
	0 m～5 m
	1 mm

	
	
	0 m～50 m
	10 mm

	3
	时间
	0 h～24 h
	1 s/24 h

	4
	温度
	-30 ℃～80 ℃
	1 ℃ 

	[bookmark: _Toc17545901]5
	湿度
	5 %RH～90 %RH
	5 %RH


4   鉴定内容和方法
[bookmark: _Toc17545903][bookmark: _Toc81]4.1  一致性检查
4.1.1 检查内容与方法
[bookmark: _Toc4720]一致性检查的项目、限制范围及检查方法见表2。制造商填报的产品规格表的设计值应与其提供的产品执行标准、产品使用说明书所描述的产品技术规格值相一致。对照产品规格表的设计值对样机的相应项目进行检查。
表2   一致性检查项目、允许变化的限制范围及检查方法
	序号
	检查项目
	限制范围
	检查方法

	1
	规格型号
	一致
	核对

	2
	结构型式
	一致
	电动式  机械式

	3
	与动力机械连接方式
	一致
	核对

	4
	外形尺寸（长×宽×高）
	允许偏差为5%
	测量

	5
	施肥行数
	一致
	核对

	6
	施肥行距 
	允许偏差为3%
	测量

	7
	施肥工作幅宽
	允许偏差为3%
	测量

	8
	排肥电机功率
	一致
	核对

	9
	排肥机构型式
	一致
	核对

	10
	肥料箱容积
	一致
	核对

	11
	排肥能力（最小值、最大值）  
	一致
	核对

	12
	排肥量调节方式
	一致
	核对

	13
	施肥深度范围 
	一致
	核对

	14
	平地机构型式
	一致
	核对

	15
	平地机构工作幅宽
	允许偏差为3%
	测量

	16
	平地机构最大提升高度
	允许偏差为5%
	测量

	17
	适用肥料种类
	一致
	核对

	18
	排肥口离地间隙差
	允许偏差为10%
	测量

	19
	同步作业传感器型号
	一致
	核对

	20
	排肥状态传感器型号
	一致
	核对

	21
	控制器型号
	一致
	核对

	注：外形尺寸测量时机器应水平放置硬质地面上，机体工作部件收放至最小状态。



4.1.2 判定规则
一致性检查的全部项目均满足表2要求时，一致性检查结论为符合大纲要求；否则，一致性检查结论为不符合大纲要求。
4.2  创新性评价
[bookmark: _Toc14687][bookmark: _Toc17545904][bookmark: _Toc11620]4.2.1 评价方法
[bookmark: _Toc11563][bookmark: _Toc26864]4.2.1.1  创新性评价依据创新产品应用领域、技术创新点的情况，采用材料评审方式或专家组评价方式之一进行评价。
[bookmark: _Toc27826][bookmark: _Toc1855]4.2.1.2  材料评审方式，依据制造商提供以下材料之一进行评价：
[bookmark: _Toc27134][bookmark: _Toc26408][bookmark: _Toc25684][bookmark: _Toc16048]a）发明专利；
b）实用新型专利；
[bookmark: _Toc19777][bookmark: _Toc15062]c）科技成果评价证书；
[bookmark: _Toc12608][bookmark: _Toc21043]d) 科技成果查新报告。
[bookmark: _Toc10399][bookmark: _Toc14625]4.2.1.3  专家组评价方式，由省级以上农机事业单位或农机学会(协会)等组织专家组成评审组，依据制造商提供的创新性材料进行评价，专家组人数为单数且不少于3名。
4.2.2  判定规则
4.2.2.1　材料评审的，经评价该产品具有创新性，结论为符合要求；否则，结论为不符合要求。
4.2.2.2  专家组评价的，专家组形成创新性评价意见，2/3以上的专家评价该产品具有创新性，结论为符合要求；否则，结论为不符合要求。
4.3 安全性检查
4.3.1  安全防护
4.3.1.1 水田平地深施肥机外露传动件、旋转部件应有防护罩。防护罩的涂漆颜色应区别于整机涂色。
4.3.1.2 防护装置应固定牢固可靠，无尖角和锐棱。
4.3.2  安全信息
4.3.2.1 平田装置、防护装置、高温热源、肥料箱应有安全警示标志。
4.3.2.2 使用说明书必须有提醒操作者的安全注意事项。使用说明书应重现机具上的安全标志，并标明安全标志的固定位置；使用无文字安全标志时，使用说明书应用中文解释安全标志的含义。
4.3.3  安全装备
4.3.3.1 应在驾驶位置处设置有可靠切断动力传动的装置。
4.3.3.2 作业时肥料箱盖应有可靠的锁定装置。
4.3.3.3 应有排肥堵塞报警装置。
4.3.3.4 电器设备及电缆线应有防护措施，以确保电器设备不会因为雨水或清洗时进水，电缆线工作或运输期间电缆线不被剪断或拉断。
4.3.3.5 应有机械锁定装置，保证发动机熄火后或液压泵不工作时平地铲不降落。
4.3.4  判定规则
[bookmark: _Toc17545905]安全性能、安全防护、安全信息均满足要求时，安全性检查结论为符合大纲要求；否则，安全性检查结论为不符合大纲要求。
4.4  适用地区性能试验
4.4.1  试验内容
试验内容：包括排肥量均匀性变异系数、各行排肥量一致性变异系数、总排肥量稳定性变异系数
、排肥深度合格率、水田地表平整度等作业性能。 
4.4.2  试验条件
试验地灌水浸泡时间应符合样机作业条件要求。在试验区内沿两对角线方向取5点，分别测定泥脚深度和水面深度，取平均值。在整个试验过程中，测定环境温度、湿度各2次，取范围值。 
动态试验可在硬地面上铺沙土等柔性物质，也可在无积水的水田进行，测区长度不少于20 m，前后预留区不少于5m，宽度不小于1个作业幅宽，按产品说明书要求将样机调整在正常工作状态。 
试验用肥料需符合产品使用说明书要求，记录所施肥料名称和物理性状。
4.4.3  试验方法
4.4.3.1 排肥量均匀性变异系数
试验采用动态模拟施肥，调整排肥口尽量贴近铺放的沙土等柔性物质，按正常速度排肥作业通过测试区域。测定时以100 mm为1区段，将每行纵向分成若干区段，数出各段内排肥量，共取样60段，按公式（1）至公式（3）计算排肥量均匀性变异系数。

  …………………………………………(1)

 ………………………………………(2)

 ………………………………………(3)
式中：

 —— 排肥量平均值，单位为粒；

 —— 第i个点的的排肥量，单位为粒；

 —— 各行排肥量标准差，单位为粒；

 —— 排肥量均匀性变异系数；

 —— 测定点数。
4.4.3.2 各行排肥量一致性变异系数
运用静态试验方法，按实际行进50m的排肥量进行排肥，收集每行各个排肥口的肥料，6个排肥口及6个以下的全部接取，6个排肥口以上的取其中6个排肥口的肥料，重复5次，取每个排肥口5次排肥量的平均值，按公式（4）至公式（6）计算各行排肥量一致性变异系数。


  …………………………………………(4)

 ………………………………………(5)

 ………………………………………(6)
式中：

 ——每行排肥量平均值，单位为克（g）；

 ——第x行排肥量，单位为克（g）；

 ——各行排肥量标准差，单位为克（g）；

 ——各行排肥量均匀性变异系数；

 ——测定点数。
4.4.3.3 总排肥量稳定性变异系数
采用4.4.3.2同样的静态试验方法，收集每次排肥总量，重复5次，按公式（7）至公式（9）计算总排肥量稳定性变异系数。


  …………………………………………(7)

 ………………………………………(8)

 ………………………………………(9)
式中：

 ——总排肥量平均值，单位为克（g）；

 ——第y次排肥总量，单位为克（g）；

 ——总排肥量标准差，单位为克（g）；

 ——总排肥量稳定性变异系数；

 —— 测定点数。
4.4.3.4 作业后地表平整度标准差测定 
机具在整个测区平地作业完成后,沿测区对角线方向每隔5 m测量1点，每条对角线测量11点，共测22点，任设一水平基准面，测量各点地表距水平基准面的垂直距离。按公式（10）～公式（11）计算平地后地表平整度标准差作为检测结果：

                                     …………………………………………(10)                             
  
式中：

 ——平地后地表与水平基准面的垂直距离平均值，单位为厘米（cm）；

 ——各测点地表与水平基准面的垂直距离，单位厘米（cm）；

 ——测量的点数。
按式（11）计算平地后地表平整度标准差：
                        

                                  ………………………………………(11)  
式中：

—— 平地后地表平整度标准差，单位为厘米（cm）。
4.4.3.5排肥深度合格率
田间试验：在2个往返行程中各取3个测定区域，正对肥料播行中心线的方位扒开土层，以施肥覆土后的地点为测量基准点，测量肥料至基准点的距离。测定行数不少于6行，少于6行的机型全测，每行测10点， 按公式(12)计算施肥深度合格率。

                                ………………………………………(12)
式中：

   —— 施肥深度合格率；

—— 施肥深度合格点数； 

—— 总测点数。
4.4.4  判定规则
适用性能试验满足表3要求时，适用性能试验结论为符合大纲要求；否则，适用性能试验结论为不符合大纲要求。
适用性能试验可采信省级农业机械化行政主管部门组织或委托县级以上农机鉴定、推广、科研单位开展的实地试验验证报告；也可采信有资质的检测机构依据本大纲要求出具的检测报告。
[bookmark: _Toc17545907]4.5  综合判定规则
4.5.1  产品创新性评价、安全性检查、性能试验为一级指标，其包含的各检查项目为二级指标。指标分级与要求见表3。

表3　综合判定
	一级指标
	二级指标

	
	序号
	项  目
	单位
	要求

	一致性检查
	1
	见表2
	/
	符合本大纲表2的要求

	创新性评价
	1
	创新性评价
	/
	符合本大纲4.2.2的要求

	安全性检查
	1
	安全防护
	/
	符合本大纲4.3.1的要求

	
	2
	安全信息
	/
	符合本大纲4.3.2的要求

	
	3
	安全装备
	/
	符合本大纲4.3.3的要求

	适用地区性能试验
	1
	排肥量均匀性变异系数
	/
	≤20%

	
	2
	各行排肥量一致性变异系数
	/
	≤13.0%

	
	3
	总排肥量稳定性变异系数
	/
	≤7.8%

	
	4
	地表平整度
	cm
	≤5

	
	5
	排肥深度合格率a
	/
	≥80%

	a施肥深度为（80±20）mm。 


4.5.2  一级指标均符合大纲要求时，专项鉴定结论为通过；否则，专项鉴定结论为不通过。




























附录A
（规范性附录）
产品规格表
	序号
	检查项目
	单位
	设计值

	1
	规格型号
	/
	

	2
	结构型式
	/
	电动式        机械式

	3
	与动力机械连接方式
	/
	

	4
	外形尺寸（长×宽×高）
	cm
	

	5
	施肥行数
	/
	

	6
	施肥行距 
	mm
	

	7
	施肥工作幅宽
	cm
	

	8
	排肥电机功率
	kW
	

	9
	排肥机构型式
	/
	

	10
	肥料箱容积
	L
	

	11
	排肥能力（最小值、最大值）  
	kg/hm2
	

	12
	排肥量调节方式
	/
	

	13
	施肥深度范围 
	cm
	

	14
	平地机构型式
	/
	

	15
	平地机构工作幅宽
	cm
	

	16
	平地机构最大提升高度
	mm
	

	17
	适用肥料种类
	/
	

	18
	排肥口离地间隙差
	mm
	

	19
	同步作业传感器型号
	/
	

	20
	排肥状态传感器型号
	/
	

	21
	控制器型号
	/
	

	注：外形尺寸测量时机器应水平放置硬质地面上，机体工作部件收放至最小状态。




制造商负责人：                        （公章）                  年     月    日
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