附件1

DG/T 017—2021《谷物烘干机》

第1号修改单

（征求意见稿）
本修改单于XXXX年XX月XX日经中华人民共和国农业农村部批准，自XXXX年XX月XX日起实施。


DG/T 017—2021《谷物烘干机》修改内容如下：

1、 在“3 术语和定义”增加以下内容：

3.5 移动式烘干机

移动式烘干机是将烘干机体、热源、风机、控制系统及必要的配套设备完整地组合为一个整体，可依靠外力牵引移动或运输移动，不用拆卸、组装就能投入使用的谷物烘干机。

二、在“表4一致性检查项目、允许变化限制范围及检查方法 ”中增加序号14：

	序号
	检查项目
	限制范围
	检查方式
	连续式
	批式

	14
	安装方式
	一致
	核对
	√
	√


三、在“表7 产品结构和特征参数的变化情形、变化幅度和要求”中增加序号14：

	序号
	项目
	变化情况
	变化幅度和要求
	检查方法
	连续式
	批式

	14
	安装方式
	不允许变化
	/
	/
	√
	√


四、在“附录A产品规格表”中增加序号33：

	序号
	项目
	单位
	设计值

	
	
	
	连续式
	批式

	33
	安装方式（固定式/移动式）
	/
	
	


附件2

DG/T 078—2022《薯类收获机》

第1号修改单

（征求意见稿）
本修改单于XXXX年XX月XX日经中华人民共和国农业农村部批准，自XXXX年XX月XX日起实施。


DG/T 078—2022《薯类收获机》修改内容如下：

一、在“表4一致性检查项目、限制范围及检查方法(挖掘机)”中第12、13项去除上标注释符号，并删除14、15、16、17、18、19、20、21项及注b、c、d、e。

二、在“表5一致性检查项目、限制范围及检查方法(捡拾机)”中第15、16项去除上标注释符号，并在序号16后增加下列内容： 

	序号
	检查项目
	限制范围
	检查方法

	17
	捡拾装置升降方式
	一致
	核对

	18
	清选装置级数
	一致
	核对

	19
	清选装置总面积
	允许偏差为 3%
	测量

	20
	清选平台总面积
	允许偏差为 3%
	测量

	21
	最大装袋质量
	允许偏差为 5%
	测量

	22
	装车机构升降方式
	一致
	核对

	23
	装车机构升降高度范围
	允许偏差为 5%
	测量


三、在“表6一致性检查项目、限制范围及检查方法(联合收获机)”中序号23后增加下列内容： 
	序号
	检查项目
	限制范围
	检查方法

	24
	清选装置级数
	一致
	核对

	25
	清选装置总面积
	允许偏差为 3%
	测量

	26
	清选平台总面积
	允许偏差为 3%
	测量

	27
	最大装袋质量
	允许偏差为 5%
	测量

	28
	装车机构升降方式
	一致
	核对

	29
	装车机构升降高度范围
	允许偏差为 5%
	测量


四、5.2.1.2条去除“手扶直联式挖掘机、”字样。
五、5.2.3.1 d)条修改为：d)手扶直联式挖掘机应设置“小心挖掘装置伤脚”、“倒退时注意安全”的安全警示标志，并删除e)条。

六、5.3.3.3 试验项目 d)条后增加下列内容：
e)明薯率（挖掘机适用）
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式中：

ER—明薯率。
七、“表8综合判定”中“适用性评价”部分的二级指标增加序号5“明薯率”项目，原序号5“适用度”的序号顺延为序号6，修改如下：
	一级指标
	二级指标

	
	序号
	项目
	单位
	要求

	
	
	
	
	挖掘机
	捡拾机、联合收获机

	
	
	
	
	沙壤土
	粘土
	沙壤土
	粘土

	适用性评价
	1
	损失率
	/
	≤2%
	≤4%
	≤3%
	≤4%

	
	2
	伤薯率
	/
	≤1.5%
	≤2.5%
	≤2.5%

	
	3
	破皮率
	/
	≤3%
	≤5%

	
	4
	含杂率
	/
	/
	≤4%
	≤8%

	
	5
	明薯率
	/
	≥98%
	≥96%
	/

	
	6
	适用度
	/
	≥4


八、在“表9产品结构和特征参数的变化情形、变化幅度和要求”(挖掘机)”中第12、13项去除上标注释符号，并删除14、15、16、17、18、19、20、21项及注a、b、c、d。
九、在“表10产品结构和特征参数的变化情形、变化幅度和要求” (捡拾机)”中第14项“轮距”的“变化情形”修改为“允许变化”，“变化幅度和要求”修改为“变化幅度≤10%”，删除第15项，第16项序号顺延为序号15并去除上标注释符号，且在其后增加序号16、17、18、19、20、21、22，修改后的部分列表如下： 

	序号
	检查项目
	变化情形
	变化幅度和要求
	检查方法

	14
	轮距
	允许变化
	变化幅度≤10%
	/

	15
	轮胎数量
	不允许变化
	/
	/

	16
	捡拾装置升降方式
	不允许变化
	/
	/

	17
	清选装置级数
	不允许变化
	/
	/

	18
	清选装置总面积
	允许变化
	变化幅度≤10%
	/

	19
	清选平台总面积
	允许变化
	变化幅度≤10%
	/

	20
	最大装袋质量
	允许变化
	变化幅度≤5%
	/

	21
	装车机构升降方式
	不允许变化
	/
	/

	22
	装车机构升降高度范围
	允许变化
	变化幅度≤5%
	/


十、在“表11产品结构和特征参数的变化情形、变化幅度和要求”(联合收获机)”中第17项“轮距”的“变化情形”修改为“允许变化”，“变化幅度和要求”修改为“变化幅度≤10%”；第20项“轨距”的“变化情形”修改为“允许变化”，“变化幅度和要求”修改为“变化幅度≤10%，允许变大”；删除第18项，第19、20、21、22、23项序号顺延为18、19、20、21、22，并在其后增加序号23、24、25、26、27、28，修改后的部分列表如下：

	序号
	检查项目
	变化情形
	变化幅度和要求
	检查方法

	17
	轮距c
	允许变化
	变化幅度≤10%
	/

	18
	轮胎数量c
	不允许变化
	/
	/

	19
	轨距d
	允许变化
	变化幅度≤10%，允许变大
	/

	20
	履带接地长d
	不允许变化
	/
	/

	21
	履带材质d
	不允许变化
	/
	/

	22
	履带板宽度d
	允许变化
	允许变大
	

	23
	清选装置级数
	不允许变化
	/
	/

	24
	清选装置总面积
	允许变化
	变化幅度≤10%
	/

	25
	清选平台总面积
	允许变化
	变化幅度≤10%
	/

	26
	最大装袋质量
	允许变化
	变化幅度≤5%
	/

	27
	装车机构升降方式
	不允许变化
	/
	/

	28
	装车机构升降高度范围
	允许变化
	变化幅度≤5%
	/


十一、在“附录A.1马铃薯（甘薯）挖掘机产品规格表”中第12、13项去除上标注释符号，并删除14、15、16、17、18、19、20、21项及注c、d、e、f。
十二、在“附录A.2马铃薯（甘薯）捡拾机产品规格表”中第15、16项去除上标注释符号，并在序号16后增加下列内容： 
	序号
	检查项目
	单位
	设计值

	17
	捡拾装置升降方式
	/
	

	18
	清选装置级数
	级
	

	19
	清选装置总面积
	m2
	

	20
	清选平台总面积
	m2
	

	21
	最大装袋质量
	kg
	

	22
	装车机构升降方式
	/
	

	23
	装车机构升降高度范围
	cm
	


十三、在“附录A.3马铃薯（甘薯）联合收获机产品规格表”中序号23后增加下列内容： 
	序号
	检查项目
	单位
	设计值

	24
	清选装置级数
	级
	

	25
	清选装置总面积
	m2
	

	26
	清选平台总面积
	m2
	

	27
	最大装袋质量
	kg
	

	28
	装车机构升降方式
	/
	

	29
	装车机构升降高度范围
	cm
	


附件3
DG/T 270—2021《履带式田园搬运机》

第1号修改单

（征求意见稿）
本修改单于XXXX年XX月XX日经中华人民共和国农业农村部批准，自XXXX年XX月XX日起实施。


DG/T 270—2021《履带式田园搬运机》修改内容如下：

一、在“表2 一致性检查项目、允许变化的限制范围及检查方法”中序号10后增加下列内容：

	序号
	检查项目
	限制范围
	检查方法

	11
	结构型式
	一致
	核对

	12
	最高行驶速度
	允许偏差为 5%
	测量

	13
	配套发动机型号
	一致
	核对

	14
	配套发动机燃料类型
	一致
	核对

	15
	蓄电池电池类型
	一致
	核对

	16
	蓄电池额定电压
	一致
	核对

	17
	蓄电池额定容量
	一致
	核对

	18
	驱动型式
	一致
	核对

	19
	变速机构型式
	一致
	核对

	20
	卸货方式
	一致
	核对


二、增加6.2.1.3条：

6.2.1.3  蓄电池的非接地端应进行防护，以防止其意外接触或短路。

三、增加6.2.3.4条：

6.2.3.4  对于采用蓄电池纯电发动机的机具应使用警告标志描述下列危险：

a) 电池系统应远离热源、火源、避免阳光长时间直射，禁止将其放置于水中或高湿环境；

b) 电池系统禁止擅自拆解，禁止与其他类型电池混用，禁止正负极用金属导体直接连接在一起，也不应将电池系统与能够引起短路的物品接触和混放，以免发生危险。

五、增加6.3.3.4条“最高行驶速度”：

6.3.3.4  最高行驶速度

测试路段为不少于20 m的水平干硬路面，加速助跑路段不少于10 m，路面高度差不得超过100 mm/25 m，横向坡度不大于2.5%。各向风速不得大于 6 m/s。开始试验前，样机应充分运转，以保证发动机、蓄电池、驱动系统和传动系统等运转正常。蓄电池电量为不少于其额定容量的80%。

按要求准备好试验样机，在空载状态下，以最大挡位和最大油门或电控档位，以稳定的速度驶入加速助跑路段，以最高行驶速度驶入测试路段。样机的行驶方向应平行于跑道测试路段的纵向轴线。记录样机同一部位驶过测试路段起点至终点的时间。连续往返试验2次，计算各次行驶速度，取算术平均值作为最高行驶速度。

六、在“表 6 产品结构和特征参数变化情形、变化幅度及要求”中序号10后增加下列内容：

	序号
	项目
	变化情形
	变化幅度和要求
	检查方法

	11
	结构型式
	不允许变化
	/
	/

	12
	最高行驶速度
	允许变化
	变化幅度≤10%
	/

	13
	配套发动机燃料类型
	不允许变化
	/
	/

	14
	蓄电池电池类型
	不允许变化
	/
	/

	15
	蓄电池额定电压
	不允许变化
	/
	/

	16
	蓄电池额定容量
	允许变化
	变化幅度≤10%
	/

	17
	驱动型式
	不允许变化
	/
	/

	18
	变速机构型式
	不允许变化
	/
	/

	19
	卸货方式
	不允许变化
	/
	/


七、在“附录A产品规格表”中序号11后增加下列内容：

	序号
	项目
	单位
	设计值

	12
	结构型式
	/
	□乘坐式
□站立式
□无人遥控式
□手扶步进式
□其他：    

	13
	最高行驶速度
	km/h
	

	14
	配套发动机型号
	/
	

	15
	配套发动机燃料类型
	/
	□柴油      □汽油   □其他：    

	16
	蓄电池电池类型a
	/
	

	17
	蓄电池额定电压a
	V
	

	18
	蓄电池额定容量a
	Ah
	

	19
	驱动型式
	/
	□变速箱驱动
□液压驱动
□电机驱动
□其他：    

	20
	变速机构型式
	/
	□全机械式 
□机械式+液压式
□全液压式
□其他：    

	21
	卸货方式
	/
	□液压自卸  □无       □其他：    

	注1：根据样机结构功能选择适用项目填写，不适用的项目可填写“/”。
注2：整机外形尺寸、货箱内侧尺寸测量时，样机停放在硬化检测场地上处于水平状态，可活动的部件均收起，货箱放置最低位置。
a仅适用于以蓄电池为动力的机型。
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