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远程电子监测终端设备硬件要求
	序号
	项目名称
	单位
	技术参数
	依据来源
	说明

	1
	设备要求
	电器部件
	/
	连接器插头两端的线色应一致。两个以上非通用接口应有明显标识，同时插头不能互换。连接线应整齐布置，并用线夹、电缆套、电缆圈等固定固牢，线束内的导线应有续编扎。使用汽车级工程车辆专用3防连接器或航空防水连接器。运行时温度不得超过高温工作实验标准50℃。
	
	连接器插头两端的线色应一致。两个以上非通用接口应有明显标识，同时插头不能互换。连接线应整齐布置，并用线夹、电缆套、电缆圈等固定固牢，线束内的导线应有续编扎。使用汽车级工程车辆专用3防连接器或航空防水连接器。运行时温度不得超过高温工作实验标准50℃。

	
	
	外壳防护等级
	/
	工业IP66防护要求
	GB/T4208-2017《汽车行驶记录仪》
	终端监测设备壳体应坚固、密封，采用防腐蚀材料制造。防止液体、灰尘和腐蚀性气体进入。

	
	
	安全标志
	
	满足准则要求
	
	使用说明书中应有安全注意事项，监测终端产品上设置的安全警示标志。

	
	
	振动
	/
	满足正弦振动
	GB/T 2423.10-2019

	扫频范围5Hz～300Hz，扫频速度10ct/min，扫频时间每个方向8h,振幅5Hz～11Hz时10mm（峰值），加速度11Hz～300Hz时50m/s²，振动方向X、Y、Z三方向，测试时间8h/轴，共24h，设备应能正常工作，保持结构完好。

	
	
	冲击
	/
	满足冲击试验要求
	GB/T 2423.5-2019

	加速度490m/s²,脉冲持续时间11ms,方向±X、±Y、±Z三方向各3次，设备应能正常工作，保持结构完好。

	
	
	抗点火干扰
	/
	具备抗车辆打火干扰性能
	GB/T 19056-2021      
	车辆打火后能正常工作

	
	
	静电放电抗扰度
	/
	满足静电放电抗扰度实验
	GB/T17626.2-2018
	满足静电放电抗扰度实验方法要求

	
	
	高低温工作
	℃
	满足高低温工作实验
	GB/T2423.1-2008
GB/T2423.2-2008
	设备接通电源，在温度65℃和-10℃下，分别试验8h，试验后设备应能正常工作，保持结构完好。

	
	
	高低温储存
	℃
	满足高低温储存实验
	GB/T2423.1-2008
GB/T2423.2-2008
	被测设备接通电源，高温85℃和低温-20℃分别放置8h，试验后被测设备恢复至室温，试验后设备应能正常工作，保持结构完好。

	
	
	恒定湿热
	℃ RH
	满足恒定湿热实验
	GB/T2423.3-2016
	在温度为40℃±2℃，相对湿度为90%的环境下，试验持续24h，12h不通电，12h接通电源，试验后设备应能正常工作，保持结构完好。

	
	
	电源电压适应性
	V
	9V-36V
	GB/T 19056-2021
	电源电压为12V\24V和36V均能正常工作。

	
	
	耐电源过电压性能
	V
	24V/36V/54V
	GB/T 19056-2021
	过电压下，设备应能承受 1 min的电源过电压试验。

	
	
	耐电源极性反接性能
	V
	具备耐电源极性反接性能
	GB/T 19056-2021
	设备应能承受 1 min的 极性反接试验，除熔断器外（允许更换烧坏的熔断器）不应有其他电气故障。

	
	
	沿电源线的电瞬态传导抗
扰性
	V
	满足脉冲实验
	GB/T 21437.2-2021
	脉冲实验中未检测到不通过现象

	
	
	对耦合到非电源线电瞬态
的抗扰性
	V
	满足脉冲实验
	GB/T 21437.3-2021
	脉冲实验结果合格

	
	
	固件升级
	/
	具备固件远程升级功能
	
	具备固件远程升级功能

	2
	性能要求
	定位功能
	/
	满足定位设备通用规范
	NY/T 4613-2025
	
终端应具有卫星定位功能,应能以北斗卫星导航系统为唯一或主要定位数据来源,提供实时的时间、
经度、纬度、速度、高程和航向等定位信息,可支持差分定位功能.

	
	
	北斗卫星定位性能
	/
	终端的北斗卫星定位性能应符合规定的要求.
	NY/T 4613-2025
	单北斗系统工作能：应具备在仅接收BDS公开服务信号情况下正常工作能力；
卫星接收频段：支持 B1I、B1C、B2a/B2b；
冷启动时间：<45 s；
热启动时间：≤5 s；
重捕获时间：<5 s；
捕获灵敏度：<-137 dBm；
跟踪灵敏度：<-147 dBm；
水平定位精度：<2. 5 m(RMS ")；
测速精度
<0. 2 m/s(RMS")；

	
	
	无线通信
	/
	具备4G远程数据传输功能
	
NY/T 4613-2025
	终端应具有远程无线通信功能,应能与平台完成数据传输交互.终端应具有进网许可证或无线通信
模块型号核准证.

	
	
	报警功能
	/
	具备报警消除功能，报警方式采用语音报警和图标提示结合的方式，系统故障报警含电源故障、存储故障、定位故障、通讯故障、服务器连接故障、机具端控制器故障、传感器故障；作业工况报警、耕深不达标等
	
	具备报警消除功能，显示器显示故障提示，同时进行语音播报提醒，语音喇叭  ≥100分贝，报警响应时间不大于1～2s

	
	
	图像信息采集性能
	/
	终端设备应具备图像信息采集功能。支持平台设置定时、事件触发方式，实现图像信息的采集、存储、上传及检索功能
	NY/T 4613-2025
	终端的图像采集性能满足以下要求:应至少１０min采集一次图像;可设置多种成像分辨率,应至少支持６４０×４８０.

	3
	功能要求
	数据采集单元
	Hz
	不小于1Hz
	
	传感器数据采样频率推荐不小于1Hz

	
	
	图像抓拍频率
	分钟
	不大于10分钟 
	NY/T 4613-2025
	图像抓拍频率不大于10分钟。

	
	
	摄像头支持的图像分辨率
	像素
	不小于640*480
	NY/T 4613-2025
	推荐为640*480

	
	
	无线通讯
	/
	支持4G及以上数据通讯
	NY/T 4613-2025
	支持4G及以上数据通讯

	
	
	断网续传功能
	/
	实时远程发送作业数据，具备断网本地存储和联网补传功能
	NY/T 4613-2025
	实时远程发送作业数据，具备断网本地存储和联网补传功能。

	
	
	数据存储
	G
	数据存储不小于8G
	
	数据存储应不小于8G

	
	
	数据缓存时间
	h
	不小于24小时
	
	数据缓存时间不能小于24小时

	
	
	机具状态识别
	/
	具备机具作业与非作业状态识别功
	
	平台统计作业面积的依据

	
	
	识别响应时间
	s
	不大于2s
	
	识别响应时间不大于2s

	
	
	耕深测量范围
	cm
	0~65cm
	
	满足技术要求规范

	
	
	耕深监测精度
	cm
	±2cm
	DG/T253-2024
	满足技术要求规范

	
	
	作业面积计量精度
	/
	≥97%
	DG/T253-2024
	满足技术要求规范

	
	
	摄像头故障诊断  
	/
	 故障信息显示及语音报警
	
	故障信息显示及语音报警

	
	
	GNSS故障诊断 
	/
	 故障信息显示及语音报警
	
	故障信息显示及语音报警

	
	
	4G故障诊断
	/
	 故障信息显示及语音报警
	
	故障信息显示及语音报警

	
	
	服务器连接故障诊断 
	/
	 故障信息显示及语音报警
	
	故障信息显示及语音报警

	
	
	机具端控制器故障诊断
	/
	 故障信息显示及语音报警
	
	故障信息显示及语音报警

	
	
	故障自检
	/
	通讯模块故障，GNSS模块故障,CAN通讯故障、摄像头通讯故障、网络连接故障、终端与屏显示故障等
	
	通讯通讯模块故障，GNSS模块故障,CAN通讯故障、摄像头通讯故障、网络连接故障、终端与屏显示故障等。




