附件4
[bookmark: OLE_LINK2]山东省玉米高性能播种机验证方法	

一、总体要求
（一）验证对象
通过我省投档审核的部分玉米高性能播种机产品。
（二）验证依据
1. GB/T 5262-2008《农业机械试验条件 测定方法的一般规定》
2. GB/T 5667-2008《农业机械 生产试验方法》
3. NY/T 503-2015《单粒（精密）播种机 作业质量》
4. DG/T 028-2024《单粒（精密）播种机》
5. NY/T 1628-2008 《玉米免耕播种机  作业质量》
（三）验证内容
本次验证项目为高速作业条件下（指夹式高性能播种机≥6km/h、气力式高性能播种机≥8km/h）的作业性能指标：播种作业小时生产率、播种量施肥量偏差率、晾籽率、株距合格指数、重播指数、漏播指数、合格株距变异系数、播种深度合格率等。
二、术语和定义
1.高性能播种机：配置指夹式或气力式排种器、单体独立同步仿形机构、独立无级或多级镇压机构的播种机；其中指夹式排种器最低作业速度6km/h以上，气力式排种器最低作业速度8km/h以上。
2.单体独立同步位仿形：单体独立同步仿形是指每个播种单体具有平行四连杆机构与播种开沟器两侧仿形限深轮组合的仿形方式。
3.理论株距：播种机按照当地农艺要求调整的株距。
4.重播株距：小于等于0.5倍的理论株距。
5.漏播株距：大于1.5倍的理论株距。
6.晾籽率：在一定范围内，播后未被土壤覆盖的种子带总长度占总播种长度的百分率。
三、验证条件
以播种机型式作为试验对比单一因素，统一田块条件、作物品种、作业时间、技术模式、田间管理（水肥、植保）等试验验证条件，部分作业质量要求参见附表14。
（一）农艺条件
统一玉米品种和种子供应来源，为商品种，纯度、净度、发芽率等指标达到标准要求；统一肥料品种，为颗粒复合肥。播种作业使用的种子、肥料和滴灌带由当地合作社提供。
集中验证农艺要求
生产模式：小麦秸秆全量覆盖还田玉米免耕播种技术模式；玉米品种：棒博士767。
种植模式：主推40cm+80cm大小行种植，株距19cm，理论播量5848株/亩，播种深度4公分左右,施肥量40千克/亩，播后铺设滴灌带。
请根据上述农艺要求提前调试好机具，为满足行距要求如需加长机架横梁，整机外形尺寸中的宽度不得超过10%，可依据大纲要求进行自主变更。验证现场进行一致性检查，合格后参加作业演示。
（二）地块条件
[bookmark: _GoBack]地势平坦，非坡地。各播种机验证地块应相对集中连片，肥力等生产条件应基本一致。每种播种机作业来回四个行程（四个播幅），每个行程不低于50米，具体长度试验中根据播种机幅宽和地块条件情况确定，试验地块提前划定。
（三）机具条件
请提前做好机具一致性检查工作，可依据大纲要求进行审批变更或自主变更，企业提供《产品规格表》及变更文件。配套拖拉机功率应在播种机说明书明示的范围内，由生产企业自行选择和提供；拖拉机应配置北斗导航辅助驾驶系统，播种机应配置播种作业监测终端；黄淮海两熟区播种机应满足小麦秸秆全量覆盖还田条件下免耕播种作业要求。
播种作业前，机具应提前进行检查和保养，做好调整调试和机手培训，可在临近地块进行试播作业，确保机具符合农艺要求和相对固定的作业速度（可通过油门、档位、表显速度等确定）。
播种作业时，机手由播种机生产企业自行选择和提供，应具有拖拉机驾驶证，并配备两名技术人员辅助现场作业；加种、加肥等辅助用工由当地合作社提供。参与演示的播种机应按照当地农艺要求进行播种作业，应严格控制单位面积播种量偏差率和单位面积施肥量偏差率均不大于5%。
（四）田间管理条件
播种作业后，按照农艺条件，采用统一的田间管理方式进行全程管理，直至完成数据采集。
四、试验内容
（一）田间作业条件测定
播种作业前，统一测定秸秆覆盖率、秸秆覆盖量等指标。拍摄种子包装、肥料包装等。记录农艺要求等试验条件，详见附表1、附表3—5。
（二）播种作业质量测定
记录不同播种机厂家型号、结构型式、配套动力参数、测量种肥间距，详见附表2；拍摄每台播种机铭牌、整机照片；拍摄2个不同角度破茬清垄机构（适用时）、开沟器、排种器等照片。
播种作业时，测算并记录每台播种机的作业面积、作业速度、作业小时生产效率、晾籽率、播种深度合格率。同时，记录播种作业监测终端获取的亩播种数等参数。拍摄播种试验小区不同作业状态情况照片2张。
测定计算单位面积播种量偏差率和单位面积施肥量偏差率并记录，详见附表12。
（三）出苗质量测定
播种作业10天后，测定每台播种机作业地块株距一致性并记录，详见附表6—10；拍摄不同播种试验小区出苗情况、测试工作照片各2张。
按照出苗后测定数据，测算株距合格指数、重播指数、漏播指数、合格株距变异系数等参数，并与农艺要求和播种作业监测终端获取数据进行比对。详见附表7、10、11。
五、测定方法
（一）试验条件
1. 残茬覆盖率
沿测区对角线等间隔取点，每条对角线等间隔测25点（直径10cm圆形区域内），查看并统计有残茬的点数。残茬覆盖率按下列公式计算。小麦残茬覆盖率应不小于50%。

×100%
式中：F—残茬覆盖率；
D—测定有残茬的点数。
2. 残茬覆盖量
沿测区对角线等间隔取点选定3个测点，每个测点选取最近的2个残茬并测量高度，取6个高度平均值为残茬高度；然后对已选定的3个测点每个测点用1m×1m的测试框取样，取出测试框内地表的全部残茬，称重并计算平均值。测试完毕后，恢复残茬覆盖原状。应满足小麦残茬覆盖量不小于0.3kg/m2。
（二）作业面积
每台机具作业一个试验小区，测量播种地块长度、N个行程的播种机作业幅宽，按下列公式测算获得作业面积S，或用测亩仪计算面积。

式中：S—实际播种作业面积，单位：亩；
N—播种作业行程总数量；
H—地块长度，单位：米，≥100米；
B—播种机作业幅宽，单位：米，直接测量获得。
（三）播种作业速度
播种前，在试验小区内，按照机组进行方向在前后两侧分别划定20米的准备区（用于机组提速）和停车区（用于机组减速），其余地块作为测试区（长度不小于50米，应在两端醒目标记），测量测试区长度（L）。作业时，在准备区达到预期作业速度并稳速作业，到达停车区后可降低作业速度直至停止；反向作业行程，原准备区作为停车区，原停车区作为准备区。记录播种机组所有作业行程中通过测区的时间（不包括转弯掉头时间和加种加肥时间），按下列公式测算播种作业速度。

式中：T—通过测区总时间，单位：秒，由秒表直接测出；
N—播种作业行程总数量；
L—测区长度，单位：米；
V—播种作业速度，单位：km/h。
（四）播种作业小时生产率
记录完成试验小区的整个播种时间（包括加种加肥、转弯掉头时间），按下列公式测算播种作业小时生产率。

式中：S—实际播种作业面积，单位：亩；
h—作业时间，单位：小时；
E—作业小时生产率，单位：亩/小时。
（五）播种量、施肥量偏差率
播种时，记录播种前播种机种子质量Z1、化肥质量Z3和播种后播种机剩余种子质量Z2和剩余化肥质量Z4，按下列公式测算单位面积播种量偏差率Y1和单位面积施肥量偏差率Y2。




式中：Z1—播种前播种机种子质量，单位：千克；
Z2—播种后播种机剩余种子质量，单位：千克；
Z3—播种前播种机化肥质量，单位：千克；
Z4—播种后播种机剩余化肥质量，单位：千克；
G—种子百粒重，单位：千克；
S—实际播种作业面积，单位：亩；
H1—单位面积播种量，单位：粒/亩；
H2—当地农艺要求单位面积播种量，单位：粒/亩；
H3—单位面积施肥量，单位：千克/亩；
H4—当地农艺要求单位面积施肥量，单位：千克/亩；
Y1—单位面积播种量偏差率，单位：%；
Y2—单位面积施肥量偏差率，单位：%。
（六）晾籽率
在每台播种机试验地块测区（不包括准备区和停车区）中采用五点法确定五个取样点，每个取样点位周围各选取距离最近的一个作业幅宽作为测区，每个测区的长度为5m，宽度为1个作业幅宽，总计5个测区。分别测量和计算每个测区内所有播种行晾籽带长度的总和。如晾籽在2粒及以上的区段，则测量首尾2个籽粒之间的距离后再加一次理论粒距作为该区段晾籽带长度；如晾籽1粒的，晾籽带长度为一个理论粒距。按以下公式计算单个取样点的晾籽率，取平均值作为被测地块晾籽率。（五点法：在四方形或近似四方形的作业地块内找到两条对角线，两条对角线的交点作为一个取样点位，然后，在两条对角线上，距四个顶点距离约为对角线长的四分之一处取另外四个点作为取样点位进行取样或测量。）

	
式中：Li——第i个测区的晾籽率；
Ci——第i个测区所有播种行晾籽带总长度，单位为米（m）；
L——每个测区的长度，单位为米（m）；
n——播种机行数，单位为行。
注：本式中每个测区的长度为5m。
（七）播种深度合格率
与晾籽率检测同时进行，在株距均匀性检测确定的3个播种行内，清除覆盖在播种带种子表面的土壤，测定种子到土壤表面的高度，按公式（14）计算被测地块的播种深度合格率。


式中：H ——播种深度合格率；
h1 ——播种深度合格点数，单位为个；
h2 ——测定总点数，单位为个。
注：当地农艺要求播种深度为h，当h≥3cm时，h±1cm为合格；当h＜3cm时，h±0.5cm为合格。本式中测定总点数为15个。
（八）作业性能
在播种后10天，在每台播种机试验地块测区（不包括准备区和停车区）中采用五点法确定五个取样点，测定株距均匀性。
1. 株距均匀性
[bookmark: _Hlk138835982]在作业区的5个播种行内，每行连续测定20个株距，总测定数100株。按下列公式计算株距合格指数、重播指数、漏播指数和合格株距变异系数，两个行程取平均值。（根据总站的计算公式，输入100个株距后直接得出结果。）
















式中：

——在每个区段内株距出现的频数；

——株距出现的频数；


——每个区段的变量，区段长度为0.1；

——区段的中值，单位：毫米；

——理论株距，单位：毫米；

——试验测定的株距总数；

——区间数。






式中：

——株距合格指数；

——重播指数；

——漏播指数。




式中：

——平均合格株距；

——合格株距变异系数。




（七）测量工具和辅助设备
表1 仪器设备和辅助工具表
	序号
	名称
	要求
	数量
	用途
	备注

	1
	电子秒表
	/
	3
	测定播种作业时间
	

	2
	钢卷尺
	50m
	1
	测定作业行程
	

	3
	钢卷尺
	10m或5m
	1
	测定工作幅宽等
	

	4
	钢直尺
	50cm
	2
	测定播深、株距、苗高等
	

	5
	电子天平
	量程6000 g
分辨率0.1g
	1
	测定玉米百粒重等
	

	6
	电子秤
	量程60kg
分辨率0.02
	1
	称重种、肥质量
	

	7
	取样方框
	净里1m×1m
	1
	秸秆覆盖量测量
	

	8
	取样圆
	净内直径10cm
	1
	秸秆覆盖量测量
	


六、有关要求
坚持简约务实、农民自愿，防止形式主义，不得干扰正常夏播秩序，不得增加机手负担；坚持实事求是、公平公正，严禁弄虚作假，对播种作业过程进行必要的拍照或录像；坚持安全第一，排查消除农机事故隐患；本次参与对比试验的其他单位及人员严格遵守保密规定，不得泄露试验数据。
1

附表1
试验条件记录表
	序号
	项目
	数值

	1
	试验地点
	

	2
	新型经营主体名称
	

	3
	联系人及联系电话
	

	4
	作物种类
	

	5
	作物品种
	

	6
	播种量
	

	7
	行距要求
	

	8
	播种机理论株距
	

	9
	播种深度要求
	

	10
	肥料种类
	

	11
	施肥量
	

	12
	播种作业时间
	

	13
	苗情调查时间
	年   月   日


填表日期：                 填表人：       

附表2
验证试验机具技术规格表
	序号
	项目
	机型1
	机型2

	1
	生产厂家
	
	

	2
	型号名称
	
	

	3
	鉴定证书编号
	
	

	4
	结构型式
	□悬挂 □牵引；免耕 □非免耕；□铺滴灌带 
□未铺滴灌带
	□悬挂 □牵引；□免耕 □非免耕；□铺滴灌带 □未铺滴灌带

	5
	配套动力（kw）
	
	

	6
	年均作业面积
（亩/年）
	
	

	7
	行距（cm）
	
	

	8
	工作幅宽（cm）
	
	

	9.
	种肥间距（cm）
	
	

	10
	工作行数
	
	

	11
	整机质量（kg）
	
	

	12
	排种器型式
	□气吹、□气吸、□吹吸结合□指夹□勺轮
	□气吹、□气吸、□吹吸结合□指夹□勺轮

	13
	开沟器型式
	
	

	14
	破茬清垄工作部件配置方式
	
	

	15
	仿形机构型式
	
	

	16
	地轮升降方式
	□机械 □液压 □无升降
	□机械 □液压 □无升降

	17
	镇压强度调节方式
	□无级调节 □多级调节
	

	19
	传动方式
	□地轮传动 □电驱
	□地轮传动 □电驱

	19
	销售价格（万元）
	
	

	备注
	破茬清垄工作部件配置方式：包括独立防缠绕式、非独立式以及其他方式，独立防缠绕式是指破茬清垄工作部件由独立的破茬圆盘和防秸秆缠绕的拨草轮组成。 种肥间距在机具验证时直接测量。


填表日期：                     填表人：              

附表3
种子特性测定记录表
种子名称：     肥料名称：
	试验物料
	项    目
	单位
	测  定  结  果

	
	
	
	1
	2
	3
	平均值

	种子
	百粒质量
	g
	
	
	
	

	
	含水率，％
	/
	
	
	
	


填表日期：                     填表人：               

附表4
残茬覆盖量测定记录表
植被种类：               地表处理情况：   
	项   目
	单位
	检测结果

	
	
	1
	2
	3

	
	
	1
	2
	1
	2
	1
	2

	每点位
残差高度
	cm
	
	
	
	
	
	

	残茬高度
	cm
	

	取样面积
	m2
	
	
	

	残茬量
	kg
	
	
	

	残茬覆盖量
	kg/m2
	
	
	

	平均值
	kg/m2
	

	备  注
	适用于黄淮海地区，测定结果应满足小麦残茬覆盖量不小于0.3kg/m2。


填表日期：                     填表人：               

附表5               
残茬覆盖率测定记录表
	测定位置
	残茬测定结果

	对角线1
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	对角线2
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	残茬覆盖率，%
	

	备注
	适用于免（少）耕（单粒）精密播种机，在测定点直径10cm圆形区域内，有残茬覆盖的记为“1”，无残茬覆盖的记为“0”，测定结果应满足小麦残茬覆盖率不小于50%。


填表日期：                     填表人：          














附表6             
株距均匀性测定记录表
当地农艺要求粒距（mm）：               调整粒距Xr（mm）：    
企业：                                 播种机型号：                    
	区段数
	实测株距Xi（mm）

	
	第1行
	第2行
	第3行
	第4行
	第5行

	1
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	

	4
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	

	6
	
	
	
	
	

	7
	
	
	
	
	

	8
	
	
	
	
	

	9
	
	
	
	
	

	10
	
	
	
	
	

	11
	
	
	
	
	

	12
	
	
	
	
	

	13
	
	
	
	
	

	14
	
	
	
	
	

	15
	
	
	
	
	

	16
	
	
	
	
	

	17
	
	
	
	
	

	18
	
	
	
	
	

	19
	
	
	
	
	

	20
	
	
	
	
	


填表日期：                      填表人：       

附表7          
株距均匀性计算结果汇总表
调整粒距Xr（mm）：
测试行数：                                播种机型号：    
	计算项目
	计算结果

	株距出现频数
（个）
	

	

	

	
	

	

	

	
	

	

	

	
	

	

	

	
	

	

	

	统计结果
（个）
	
试验测定的粒距总数   
	

	
	
区间数               
	

	排种性能指标
（％）
	
株距合格指数         
	

	
	
重播指数             
	

	
	
漏播指数             
	

	播种精度指标
	
平均合格株距         
	

	
	
合格株距变异系数     
	


填表日期：                     填表人：       
附表8
播种深度记录表
厂家、型号名称：                    单位：cm，小数点后保留一位有效数字
	苗号
	行1（cm）
	行2（cm）
	行3（cm）
	行4（cm）
	行5（cm）
	行6（cm）

	苗1
	
	
	
	
	
	

	苗2
	
	
	
	
	
	

	苗3
	
	
	
	
	
	

	苗4
	
	
	
	
	
	

	苗5
	
	
	
	
	
	

	播深合格率（%）
	
	
	
	
	
	


注：当地农艺要求播种深度为h，当h≥3cm时，h±1cm为合格；当h＜3cm时，h±0.5cm为合格。本表中测定总点数为3行15个。

填表日期：                 填表人：  
附表9
晾籽率记录表
厂家、型号名称：                    单位：cm，小数点后保留一位有效数字
	测区
	第一行晾籽区段1（cm）
	第二行晾籽区段2（cm）
	第三行晾籽区段3（cm）
	第四行晾籽区段4（cm）
	第五行晾籽区段5（cm）
	晾籽率（%）

	1
	
	
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	
	

	4
	
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	
	


注：行数根据每台机具设定，每个测区的长度为5m。

填表日期：                 填表人：  
1

附表10
验证结果记录表
	项目
	单位
	T1
	T2
	T3
	T4
	T5
	T6
	T7
	T8
	——

	厂家、机型
	/
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	作业面积
	亩
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	播种作业速度
	km/h
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	播种作业小时生产率
	亩/h
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	[bookmark: _Hlk138837208]株距均匀性
	株距合格指数
	/
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	重播指数
	/
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	漏播指数
	/
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	合格株距变异系数
	/
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	株距合格率
	%
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	播深合格率
	%
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	晾籽率
	%
	
	
	
	
	
	
	
	
	


填表日期：                                                    填表人：       
附表11
播种作业监测终端与实测出苗质量对比记录表
监测终端厂家、型号名称：            
	比对项目
	单位
	监测终端
	实测
	准确度（%）

	作业面积
	亩
	
	
	

	播种作业速度
	km/h
	
	
	

	播种作业小时生产率
	亩/h
	
	
	

	出苗率
	%
	
	
	

	亩出苗数
	株/亩
	
	
	

	株距均匀性
	株距合格指数
	/
	
	
	

	
	重播指数
	/
	
	
	

	
	漏播指数
	/
	
	
	

	
	合格株距变异系数
	/
	
	
	

	株距合格率
	%
	
	
	

	苗高一致性
	%
	
	
	

	备注
	



填表日期：                 填表人：       
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附表12
单位面积播种量/施肥量偏差率测定记录表
	项目
	单位
	实测值
	农艺要求值
	偏差率（%）
	是否符合（≤5%）

	单位面积
播种量
	粒/亩
	
	
	
	

	单位面积
施肥量
	kg/亩
	
	
	
	


填表日期：                    填表人：       


附表13  
验证产品一致性表
	序号
	项    目
	单 位
	设 计 值

	1
	型号名称
	/
	

	2
	结构型式
	/
	□悬挂式  □牵引式  □手扶自走式  
□非免（少）耕  □免耕  □少耕  □其他：

	3
	配套动力范围
	kW
	

	4
	作业速度范围
	km/h
	

	5
	整机外形尺寸（长×宽×高）
	mm
	

	6
	工作行数
	行
	

	7
	行距
	cm
	

	8
	工作幅宽
	cm
	

	9
	排种器型式
	/
	□槽轮式 □勺轮式 □指夹式  □气力式 □其他：

	10
	排种器材质
	/
	□金属材料    □非金属材料

	11
	排种器数量
	个
	

	12
	排种开沟器型式
	/
	

	13
	排种开沟器数量
	个
	

	14
	种箱容积
	L
	

	15
	粒距调节方式
	/
	□机械式  □液压控制调节  □电机控制调节   
□其他：

	16
	排种器驱动方式
	/
	□地轮驱动  □电驱  □其他：

	17
	排肥器型式
	/
	

	18
	排肥器数量
	个
	

	19
	排肥开沟器型式
	/
	

	20
	排肥开沟器数量
	个
	

	21
	肥箱容积
	L
	

	22
	排肥量调节方式
	/
	□机械式  □液压控制调节  □电机控制调节   
□其他：

	23
	排肥器驱动方式
	/
	□地轮驱动  □电驱动  □其他：

	24
	地轮型式
	/
	

	25
	地轮直径
	mm
	

	26
	地轮升降调节方式
	/
	

	27
	风机型式
	/
	

	28
	播种覆土器型式
	/
	

	29
	施肥覆土器型式
	/
	

	30
	镇压器型式
	/
	

	31
	镇压机构配置方式
	/
	□独立式      □非独立式

	32
	镇压强度调节方式
	/
	□无级调节   □多级调节  
□其他：

	33
	仿形方式
	/
	□单体独立同步仿形   □整体仿形
□其他：

	34
	仿形机构型式
	/
	□平行四连杆式    □其他：

	35
	秸秆切割装置型式
	/
	□普通单圆盘   □缺口单圆盘   □波纹单圆盘  
□其他：

	36
	破茬清垄工作部件型式
	/
	□破茬圆盘  □箭铲式  □凿形铲式  □防缠辊  
□旋耕刀  □Y型弯刀  □L型弯刀  □直刀  
□其他：

	37
	破茬清垄工作部件配置方式
	/
	□破茬圆盘+拨草轮 □铲式+防缠辊 □独立驱动式  □其他：

	38
	单体结构质量
	kg
	

	39
	播种作业监测终端型号
	/
	

	40
	播种作业监测终端生产企业
	/
	

	41
	是否独立防缠绕式破茬清垄机构
	/
	

	42
	是否配置播种作业监测终端（卫星接收机板卡类型及频点：北斗信号）
	/
	


注1：本表需按申报机型的实际情况进行填写，所测机型未涉及的参数用“/”填写。
注2：单体结构质量：一个播种单元所有结构部件的质量，包括单行破茬清垄机构总成、播种总成、仿形机构总成、覆土镇压器总成等部分。 
注3：镇压机构配置方式：包括独立式和非独立式，独立式是指每个播种单体自带镇压机构，且镇压强度可独立调整。 
注4：镇压强度调节方式：包括无级调节、多级调节以及其他调节方式，无级调节是指无挡位连续调节，多级调节是指3级及以上挡位调节。 
注5：仿形方式：包括单体独立同步仿形、整体仿形以及其他方式，单体独立同步仿形是指每个播种单体具有平行四连杆机构与播种开沟器两侧仿形限深轮组合的仿形方式。 
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附表14  
作业质量要求
	序号
	检测项目名称
	质量指标要求

	
	
	Xa）≤10
	10＜X≤20
	20＜X≤30

	1
	粒距合格指数
	≥65%
	≥75%
	≥85%

	2
	重播指数
	≤22%
	≤17%
	≤12%

	3
	漏播指数
	≤13%
	≤11%
	≤9%

	4
	合格粒距变异系数
	≤40%
	≤35%
	≤30%

	5
	播种深度合格率
	≥83%

	6
	种肥间距合格率b）
	≥90%

	7
	邻接行距合格率
	≥85%

	8
	晾籽率c）
	≤3%

	9
	播后地表状况
	连续未镇压长度不超过50cm，无种子、肥料及秸秆堆积现象。

	a)X为农艺要求的种子粒距，单位为厘米（cm）。
b)不具备施肥功能的免（少）耕单粒（精密）播种机不适用此检测项目。
c）少耕单粒（精密）播种机不适用此检测项目。
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